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1. Przeznaczenie i opis urzadzenia

BETA-3n stuzy do automatycznego badz recznego przetaczania 2 torow sygnatow ASI.
Kazdy z torow (M i B) wyposazony jest w detektor, analizujacy w wejsciowym sygnale
strumienia transportowego ASI bitrate zdefiniowanych numerow PID (16 numeréow PID na
kazdy z kanalow). Mozliwe jest monitorowanie 16 dowolnych numeréw PID niezaleznie w
kazdym z torow.

BETA-3n posiada 2 wejscia i 4 wyjscia ASI.

Na skutek detekcji zaniku ktoregokolwiek z monitorowanych PID, nastgpuje
przetaczenie sygnaldow wejsciowych, tak aby w torach wyjsciowych (o ile to mozliwe)
zapewni¢ obecno$¢ poprawnego sygnalu. Przelaczenie jest realizowane przy uzyciu
wbudowanego aktywnego przetacznika ASI.

Changeover jest wyposazony w przekaznikowe wyjscie sygnalizacji alarmu oraz 2
zewnetrzne wejscia alarmow.

Dodatkowa funkcja changeovera jest pomiar bitrate-u monitorowanych PID-6w.

2. Parametry techniczne

2 niezalezne zasilacze z funkcja automatycznego przetaczenia zasilania;
2 wejscia ASI;
2 podwojne lub 1 poczworne wyjscie ASI;

wbudowany aktywny przetacznik ASI;

sprzgtowy bypass, zapewniajacy przekazywanie sygnalu ASI z wej$¢ na wyjscie
przy wylaczonym zasilaniu;

monitorowanie bitrate’u do 16 nr PID dla kazdego z wejs¢;

2 wejscia alarmow zewngetrznych;

1 wyjscie przekaznikowe sygnalizujace stan alarmu;

zakres pomiaru bitrate’u: 1kbit/s ... 49Mbit/s dla kazdego z PID;

konfiguracja i monitorowanie stanu urzadzenia przez wbudowany serwer WWW;

zasilanie: 230V AC max. 10W.



3. Opis plyty czolowej

Przetacznik MB Przetacznik MB

LED error M Przetacznik
auto / manual

LED () errOR M
zasilanie O Atam

CHANNEL A

LED alarm M LED error B

Przetacznik BB Przetacznik BM

rys. 1: Rozmieszczenie elementow plyty przedniej changeovera BETA-3n.

3.1. Sygnalizacja obecnosci zasilania
LED POWER s$wieci si¢ po wlaczeniu do sieci zasilacza, odpowiadajacego danemu
zasilaczowi (A lub B). Urzadzenie BETA-3n pracuje poprawnie przy wiaczeniu jednego badz
obu zasilaczy.

3.2. Sygnalizatory bledow i alarmu
Diody LED error M, error B sygnalizujag wystapienie btedu odpowiednio w torze
M lub B. Przej$cie urzadzenia w stan alarmu sygnalizowane jest zapaleniem diody LED
ALARM 1 sygnatem akustycznym.

3.3. Przelgcznik auto/manual
Weisnigcie przetacznika powoduje przejscie urzadzenia w tryb pracy auto (zgaszenie
diody LED). Tryb manual sygnalizowany jest $wieceniem diody LED. W trybie
potautomatycznym przejscie w tryb auto jest mozliwe wytacznie przy braku btedow w torach
MiB (p.5.1.).

3.4. Przelgczniki AST
Weisniecie ktoregokolwiek z przetgcznikow MM, MB, BM, BB powoduje odpowiednie
przetaczenie przetacznika ASI. Stan wewnetrznego przelacznika ASI sygnalizowany jest przez
zapalenie odpowiednich diod LED MM, MB, BM, BB. W zaleznosci od konfiguracji wyjsé
urzadzenia (p. 5.2.), mozna wykona¢ potaczenia sygnatow wejsciowych i wyjsciowych, jak w
tabeli tab.1 i tab.2.



Zapalenie diody LED / Sygnal wejsciowy Sygnal wyjsciowy
wecisniecie przelacznika
MB InM Out B1, B2
MM InM Out M1, M2
BB InB Out B1, B2
BM InB Out M1, M2

tab.1: Przelgczanie sygnalow w trybie 2 podwdjnych wyjs¢ AST

Zapalenie diody LED / Sygnal wejsciowy Sygnal wyjsciowy
wecisSnigcie przelacznika
MB lub MM InM Out M1, M2, B1, B2
BM lub BB InB Out M1, M2, B1, B2

tab.2: Przelgczanie sygnatow w trybie 1 poczwornego wyjscia AST

Jesli changeover BETA-3n znajduje si¢ w trybie pracy potautomatycznej, naci$nigcie
ktéregokolwiek z przelacznikéw MM, MB, BM, BB powoduje przejscie urzadzenia do trybu
manual. W trybie pracy automatycznej, po nacisnig¢ciu ktoregokolwiek z przetacznikow MM,
MB, BM, BB, urzadzenie pozostaje w ustawionym wczesniej trybie — auto lub manual.

4. Opis plyty tylnej
wejécie ASIM Ztacze AUX Przetacznik i : —
LED RESET Gniazda zasilania
wejscie ASI B 230 VAC
ASl| OuT
M AUX M1 M2 B1 B2
- - £) w,
wyjscie ASI M1 wyjscie ASI B2 Gniazdo ETH
—

wyjscie ASI M2 wyjscie ASI Bl

rys. 2: Rozmieszczenie elementow plyty tylnej changeovera BETA-3



4.1. Zlgcze AUX
Changeover BETA-3n wyposazony jest w 9-cio pinowe zlagcze DSUB-9M, na ktore
wyprowadzone sg sygnaly przekaznika alarmu, sygnal TTL alarmu oraz wejsScia alarmow
zewnetrznych. Rozmieszczenie sygnatow na zlaczu AUX przedstawia tabela tab.3.

nr pinu | oznaczenie Opis

1 alarm_out Wyjscie TTL 5V sygnatu alarmu. 1 logiczna - alarm, 0 logiczne — brak alarmu.

2 alarm_out C Wyjscie przekaznika alarmu — linia wspolna.

3 ext_out Wyjscie TTL. Nieuzywane.

4 alarm_in_ext_m | Wejscie alarmu toru main. Rozwarcie — brak alarmu, zwarcie do masy — alarm.

5 GND Masa.

6 alarm_out NC | Wyjscie przekaznika alarmu — linia normalnie zwarta.

7 alarm_out_ NO | Wyjscie przekaznika alarmu — linia normalnie rozwarta.

8 alarm_in_ext_b | Wejscie alarmu toru backup. Rozwarcie - alarm., zwarcie do masy - brak alarmu.
9 ext_in Wejscie TTL. Nieuzywane.

tab. 3: Opis zlgcza AUX

4.2. Bypass sprzetowy
Przy wytaczonym zasilaniu, automatycznie aktywuje si¢ bypass sprzetowy,
powodujacy potaczenie na state (do czasu pojawienia si¢ zasilania) wejscia in M z wyjsciem
out M1 oraz wejscia in B z wyjsciem out B1. Wyjscia out M2 i out B2, przy wylaczonym
zasilaniu sg niepodigczone.

4.3. Przelgcznik i dioda RST
Po wlaczeniu changeowera, i uruchomieniu wbudowanego komputera, dioda RST
miga ok. 2 razy na sekundg, sygnalizujac poprawng prace.

Przycisnigcie i przytrzymanie przycisku RST przez czas 2-5s, spowoduje szybkie
miganie diody RST i ustawienie domyslnego adresu IP komputera: 192.168.2.10.

Przycisnigcie 1 przytrzymanie przycisku RST przez czas dluzszy niz 5s, spowoduje
reset wbudowanego komputera.

W trakcie resetu czy zmiany adresu IP, uktady detekcyjne i wykonawcze changeovera
dziataja normalnie, btedy sygnalow wejsciowych sg sygnalizowane na panelu czotowym
urzadzenia, a w razie wystgpienia alarmu — nastapi przetaczenie przetacznika ASI.

5. Tryby pracy

5.1. Tryby pracy auto / manual
Changeover BETA-3n moze pracowa¢ w jednym z 2 trybow: auto lub manual. Po
wlaczeniu zasilania urzadzenie przechodzi do trybu manual.

W trybie manual mozliwe jest reczne podtaczenie wejsé ASI do dowolnych wyjs¢ ASI.
Btedy wystepujace w torach main i backup sa sygnalizowane przez zapalenie diod LED
error M i error B. Stan alarmu (zapalenie diody alarm, wiaczenie sygnatu dzwigkowego,
przelaczenie przekaznika), nie jest sygnalizowany, niezaleznie od wystepowanie bledow.




W trybie auto urzadzenie automatycznie reaguje na Wwystgpienic bledow w
ktorymkolwiek z torow M lub B, przetaczajac na wyjscia sygnaly z toru nie wykazujacego
btedow. Po wystapieniu bledu i ewentualnym przetaczeniu torow sygnatow, urzadzenie wiacza
alarm (Swiecenie diody alarm, przelaczenie przekaznika, wiaczenie sygnatu dzwigkowego).

W trybie pracy potautomatycznej sygnat alarmu moze by¢ skasowany wytacznie przez
uzytkownika — przez nacis$nigcie przetacznika auto/manual, lub ktoregokolwiek z
przetacznikow MM, MB, BM, BB. W trybie pracy automatycznej, sygnat alarmu zostanie
skasowany automatycznie, po ustgpieniu przyczyny alarmu.

5.2. Konfiguracja wyjsé changeovera
Dostepne sg 2 mozliwe konfiguracje wyjs$¢ changeovera:

a) 2 podwojne wejscia. Wyjscia changeovera podzielone sa na 2 grupy, OUT M i OUTB, ktore
mozna podigcza¢ niezaleznie do wejs¢ IN M i IN B (p. 3.4).

b) 1 poczworne wyjscie. Wszystkie wyjscia sg potgczone, mozliwe jest podiaczenie do nich
sygnatu z wejécia IN M albo IN B (p. 3.4).

5.3. Algorytm dzialania

Po wlaczeniu zasilania urzadzenie przechodzi do trybu manual. W trybie tym
wcisnigcie ktoregokolwiek z przetacznikow MM, MB, BM, BB powoduje przelaczenie
przetacznika ASI zgodnie z tabelg tab.l lub tab.2 (p. 3.4.). Wcisnigcie przelgcznika
auto/manual, powoduje przejscie urzadzenia do trybu auto. Jesli urzadzenie pracuje w trybie
poétautomatycznym, zatgczenie trybu auto jest mozliwe tylko wtedy, gdy obu torach M i B nie
wystepuja bledy.

W trybie auto changeover BETA-3n sprawdza wystgpienie bledow w torach M i B. Za
wystapienie btedu w danym kanale przyjmuje si¢ wyjscie bitrate’u ktéregokolwiek z PID-6w
poza zdefiniowany zakres lub zwarcie sygnatu alarm_in_ext_m lub alarm_in_ext b (p. 4.1)
do masy przez czas dhuzszy niz 2s. Jesli btad wystepuje w kanale M lub kanale B, po 2
sekundach od jego wystgpienia nastgpuje przetaczenie przetacznika ASI tak, aby w obu torach
wyjsciowych zapewni¢ obecno$¢ poprawnego sygnatu, oraz zgloszenie alarmu (wlaczenie
sygnatu dzwigkowego, przeltaczenie przekaznika, zapalenie diody alarm). W przypadku, gdy
btedy wystapia w obu kanatach jednoczesnie, po 10 sekundach od ich wystgpienia zostaje
zgloszony alarm (wlaczenie sygnatu dzwigkowego, przetaczenie przekaznika, zapalenie diody
alarm). W tym przypadku przetaczenie przetgcznika ASI nie nastepuje.

W trybie pracy potautomatycznej, po zgltoszeniu alarmu, urzadzenie przechodzi do
trybu manual. W takim przypadku, alarm moze by¢ skasowany wyltacznie po reakcji
uzytkownika (przelaczenie ktoregokolwiek z przetacznikow (MM, MB, BM, BB,
Auto/Manual). Ponowne przejscie do trybu auto jest mozliwe jedynie w sytuacji braku btedow
w obu torach.

W trybie pracy automatycznej, po zgloszeniu alarmu, urzadzenie pozostaje w
trybie auto. W tym przypadku, alarm zostanie skasowany automatycznie po ustgpieniu jego

przyczyny.



6. Konfiguracja urzadzenia

Do konfiguracji 1 zdalnego zarzadzania changeovera stuzy wbudowany serwer WWW.
Domyslny adres serwera: 192.168.2.10. Po jego wpisaniu w oknie przegladarki, pojawi si¢
okno logowania (rys. 3). W celu konfiguracji urzadzenia, nalezy zalogowac si¢ uzywajac konta
administratora (domyslnie: admin (hasto: admin)) — (p. 6.7) .

.
BETA-3 version 0.0.34

Username:

Password

Log in

rys. 3 — Okno logowania

6.1. Okno gltéowne panelu operatora
Po zalogowaniu, uzytkownik ma dostep do panelu operatora przedstawionego na rys.4.
Panel ten jest odpowiednikiem panelu znajdujacego si¢ na plycie czotowej changeovera.
Dodatkowo, znajduja si¢ na nim parametry monitorowanych PID6w (zatozony dopuszczalny
bitrate, aktualny bitrate, opis PID), link do logéw urzadzenia.

Settings.

BETA-3 version 0.0.31

INM outT M

Przetaczniki trybow
auto / manual

Sygnalizacja
btedow i alarmu

0O 0 000 00 O©0O0OOOOOC O O j
0O ¢ 0 00 0000 0 Q0 OO0 OC O O

Parametry PID Parametry PID
kanatu MAIN kanatu BACKUP

rys. 4 — Okno gléwne panelu operatora



6.2. Logi
Po kliknigciu odnos$nika Log, uzytkownik zyskuje dostgp do logdéw changeovera
BETA-3n. Jest to plik tekstowy zawierajacy wpisy o wystapieniu alarmu, btedéw badz
przetaczeniach przetacznika ASI. Dla kazdego ze zdarzen zapisywany jest aktualny bitrate
kazdego z PID6w. Plik logow moze zawiera¢ do 5000 linii, nastepnie nastepuje nadpisanie
najstarszych wpisow.

C 88 u:n\ 192.168.2.10/media/part_daneflog.txt

2017-1@-82 @8:56:92: ERROR_M ON

bitrate main [kb/s]: | bitrate backup [kb/s]
PIDL (161): [} (161) @
PIDZ (8191): [:} (8181) @
PID3 (182): [} (182) @
PID4 (8191): [} (8191) @
PIDS (8191): [} (8191) @
PIDG (8191): [} (8191) @
PID7 (8191): [} (8191) @
PIDE (8191): [} (8191) @
PIDG (8191): [} (8191) @
PID1G (8191): [} (8191) @
PIDI1 (8191): [} (8191) @
PID1Z (8191): [} (8191) @
PID13 (8191): [} (8191) @
PID14 (8191): [} (8191) @
PIDIS (8191): [} (8191) @
PID16 (8191): [} (8191) @

rys. 5 — Przyktadowy wpis pliku log

6.3. Menu Settings
W menu Settings znajduja si¢ odnos$niki umozliwiajagce pelng konfiguracje
changeovera, m.in. ustawienie nr monitorowanych PID, ustawienie poprawnych zakresow
bitrate, parametréw sieciowych urzadzenia, zarzadzanie kontami uzytkownikdéw, ustawienia
trybu pracy.

C 8 | @ | 192.1682.10/ustawienia/

= Settings
Log

BETA-3 version 0.0.31
Home > Settings

Settings

1P settings

NTP settings
SNMP settings
Users

Reset

Firmware update
Bitrate settings
Labels

Pid activities

Pid numbers

Operating modes

rys. 6 — Menu settings

6.4. Ustawienia adresow IP
Zaktadka IP settings umozliwia ustawienie statycznego lub dynamicznie
przydzielanego (DHCP) adresu sieciowego changeovera.

settings
Log

BETA-3 version 0.0.31

IP settings

address:

192.168.2.10

192.168.2.1

Previous step | [ Set

rys. 7 — Ustawianie adresu IP



6.5. Serwer czasu NTP
Zaktadka umozliwia podanie adresu IP serwera czasu NTP, oraz wybranie strefy
czasowej. Poprawne skonfigurowanie serwera czasu, pozwala m.in. na zapis wlasciwych
czasOw zdarzen w logach changeovera.

C B8 | @ | 192.168.2.10/ustaw_ntp/ustaw/

L Settings
Log

BETA-3 version 0.0.31

Home » Settings > Settings ntp

Settings ntp

Address: 178.252.19.225

Zone time: Europe/Warsaw ~

rys. 8 — Ustawianie adresu serwera NTP

6.6. Ustawienia SNMP
Zaktadka umozliwia wpisanie haset, wymaganych w protokole SNMP, do odczytu i
zapisu danych.

&) | 192.168.2.10/ustaw_snmp/ustaw/

Settings
Log

BETA-3 version 0.0.31

MP Settings

Home : Settings > SN
SNMP Settings

Password read read123

Password write write123

rys. 9 — Ustawianie haset SNMP

6.7. Uiytkownicy
Zaktadka pozwala na tworzenie i edycj¢ uprawnien uzytkownikow.

‘Welcame, admin. Changs password / Log out

BETA-3 version 0.0.31

User list Add user +
Hame Group
op

rys. 10 — Zaktadka ustawianie adresu serwera NTP

Urzadzenie posiada zdefiniowanych domys$lnie 2 uzytkownikow: admin (hasto:
admin) - z dostepem do wszystkich opcji konfiguracyjnych, oraz op (hasto: op) - z dostgpem
wylacznie do strony gtownej — panelu operatora changeovera.
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6.8. Reset wbudowanego komputera
Zaktadka pozwala na wykonanie restartu wbudowanego komputera. Operacja ta nie
przerywa monitorowania stanu wejs¢ 1 dziatania changeovera.

@ | 192.168.2.10/resetuj/

Settings
Log

BETA-3 version 0.0.31

Home » Settings : R

Reseting ...
Make sure to reset your device?

Yes, I'm sure

rys. 11 — Reset wbudowanego komputera

6.9. Aktualizacja oprogramowania
Zaktadka pozwala na wykonanie aktualizacji oprogramowania wbudowanego
komputera. Po wybraniu pliku z aktualizacja i1 jej zatwierdzeniu, changeover zostanie
automatycznie zresetowany. Proces aktualizacji trwa ok. 2 minut. Operacja ta nie przerywa
monitorowania stanu wej$¢ i dziatania changeovera.

C 8B £€D| 192.168.2.10/aktualizacja/aktualizacja/

[ ] Settings
Log

BETA-3 version 0.0.30

Home : Firmware update

Firmware update ...
Result: It all right. Reseting ...

The refresh will occur in 115 seconds.

rys. 12 — Aktualizacja oprogramowania changeovera

6.10. Definiowanie dopuszczalnych zakresow bitrate’u
Zakladka umozliwia definiowanie dopuszczalnych zakreso6w bitrate’u dla
poszczegdlnych PID w torze main i backup. Wykroczenie mierzonego bitrate’n poza
wyznaczony zakres, skutkuje zgtoszeniem btedu, a w konsekwencji — jesli changeover znajduje
si¢ w trybie auto — zgloszeniem alarmu.

C Bl ol

BETA-3 version 0.0.31

Bitrate settings [kb/s]

rys. 13 — Definiowanie dopuszczalnych zakresow bitrate’u
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6.11. Etykiety PID-ow
Zaktadka umozliwia nadanie nazwy kazdemu z monitorowanych PID-6w. Nazwy te
widoczne s3 na stronie gldéwnej panelu operatora.

C 2 | ©| 192168210,

- Settings
Log

BETA-3 version 0.0.31

Home - Setti bels

Labels

MAIN BACKUP

PID1: 161: default main 1 PID1: 161: default backup 1
PID2: 8191 default main 2 PID2: 8191 default backup 2
PID3: 182 default main 3 PID3: 182 default backup 3
PID4: 8191 default main 4 PID4: 8191 default backup 4
PIDS: 8191: default main 5 PID5: 8191: default backup 5
PIDG: 8191 default main § PID6: 8191 default backup &
PID7: 8191 default main 7 PID7: 8191 default backup 7
PIDS: 8191: default main & PIDS: 8191: default backup 5
PIDO: 8191 default main 5 PID9: 8101 default backup 3
PID10: 8191: default main 10 PID10: 8191 default backup 10
PID11: 8191: default main 11 PID11: 8191 default backup 11
PID12; 8191: default main 12 PID12: 8191: default backup 12
PID13: 8191: default main 13 PID13: 8191: default backup 13
PID14: 8191: default main 14 PID14: 8191 default backup 14
PID1S: 8191: default main 15 PID15: 8191 default backup 15
PID16: 8191: default main 16 PID16: 8191: default backup 16

rys. 14 — Definiowanie etykiet PID-ow

6.12. Ustawianie aktywnosci PID-ow
Zaktadka pozwala na zdefiniowanie, ktore z PID-6w sg aktywne. Tylko dla aktywnych
PID-6w sprawdzana jest poprawno$¢ ich bitrateu. W przypadku PID-6w nieaktywnych,

wykonywany jest pomiar bitrateu, ale jego wykroczenie poza zdefiniowany zakres nie zgtasza
btedu.

C 8 | ©| 192.168.2.10/ustaw_aktyw

0 Settings
Log

BETA-3 version 0.0.31

Home » Setting
Pid activities
mAIN Backup
PID1: 161 Nie v PID1: 161 Nie v
PID2: 8191 Nie v PID2: 8101 Hie ~
PID3: 182: Nie v PID3: 182: Hie ~
PID4: 8191; Nie v PID4: 8191 hie
PIDS: 8191: Nie v PIDS: 8191: Nie v
PID6: 8191 Nie v PID6: 8191 Hie v
PID7: 8191: Nie v PID7: 8101: Nie ~
PIDS: 8191: Nie v PIDS: 8101: Nie ~
PIDY: 8191; Nie v PIDY: 8191: hie
PID10: 8191 Nie v|  PID10: 8191 Mie v
PID11: 8191 Nie v PID11: 8101; Hie ~
PID12: 8191: Nie v PID12: 8101: Mie ~
PID13: 8101 Nie v PID13: 8101 hie
PID14: 8191: Nie v PID14: 8191: Nie v
PID15: 8191 Nie v PID15: 8191; Nie v
PID16: 8191 Nie v PID16: 8101; Hie ~

rys. 15 — Ustawianie aktywnosci PID-ow
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6.13. Numery PID
Zaktadka pozwalajaca na zdefiniowanie monitorowanych numeréw PID.

C =8 | @ 192168270/u:

Set
Log
BETA-3 version 0.0.31
Home  Settings » Pid numbers
Pid numbers

MAIN BACKUP

PID 4: 8191 PID 4: 8191
PID 5 8191 PID 5 8191
PID 6: 5191 PID 6: 8191
PID 7: g191 PID 7 8191
PID 8: 8191 PID 8: 8191
PID o 8101 PID 9. 8191
PID 10: 8191 PID 10: 8191
PID 11: 8101 PID 11: 8191
PID 12: 8191 PID 12: 8151
PID 13: 8101 PID 13: 8191
PID 14: 8191 PID 14: 8151
PID 15: 8191 PID 15: 8191

PID 16: 8191 PID 16: 8191

rys. 16 — Definiowanie numerow PID

6.14. Tryby pracy
Zaktadka umozliwia ustawianie trybow pracy changeovera (potautomatyczny lub
automatyczny) oraz konfiguracje wyjs¢ (1 poczworne lub 2 podwdjne).

B8 | @ | 192.168.2.10/ustaw._tryby/ustaw/

L] Settings
Log

BETA-3 version 0.0.31

Home : Settings » Operating modes
Operating modes

output mode: 2 double outputs ~

auto mode: always auto mode ~

rys. 17 — Tryby changeovera

W trybie potautomatycznym (manual mode after alarm), changeover po wystgpieniu
alarmu przechodzi w tryb manual i pozostaje w nim, az do reakcji uzytkownika. W trybie
automatycznym (always auto mode), sygnat alarmu kasowany jest po ustgpieniu przyczyny
alarmu, a changeover pozostaje caty czas w trybie auto.

Wybrana konfiguracja trybow pracy pamigtana jest po zaniku zasilania.

7. Protokol SNMP

Changeover BETA-3n obstuguje protokot SNMP, pozwalajacy na zdalne sterowanie
urzadzeniem z poziomu nadrz¢dnego oprogramowania. Do testow protokotu SNMP mozna
uzy¢ darmowego pakietu net-snmp, ktéory mozna pobra¢ ze strony http://net-
snmp.sourceforge.net.
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7.1. Odczyt stanu changeovera
Do odczytu stanu changeovera stuzg funkcje snmpwalk i snmpget.

BN Wiersz polecenia - O X

is past the end of the MIB tree)

in this MIB View (It is past the end of the MIB tree)

rys. 18 — Funkcja snmpwalk

Funkcja snmpwalk wyswietla pelne drzewo snmp changeovera, z uwzglednieniem
stanu przetacznikow ASI (Output main, Output backup), sygnalizacji bledow (error main,
error backup), stanu alarmu oraz aktualnego trybu pracy auto/manual.

Sktadnia funkcji snmpwalk:
snmpwalk -v2c -c READ_PASSWORD ADRESS_IP NET-SNMP-EXTEND-MIB::netSnmpExtendMIB
gdzie:
READ_PASSWORD - hasto do odczytu snmp (p.6.6.)
ADRESS_IP — adres IP changeovera
Do odczytu pojedynczego parametru, uzywana jest funkcja snmpget, o sktadni:
snmpget -v2c -c READ_PASSWORD ADRESS_IP NET-SNMP-EXTEND-MIB::netSnmpExtendMIB.x.y

gdzie x.y jest numerem elementu z drzewa snmp, wg tabeli tab.4:

Wartosé .x.y Opis
1.1. Stata: Wyjscie main
1.2. Zmienna: stan wyjScia main: podtaczone do wejscia main lub wejscia backup
2.1. Stata: Wyjscie backup
2.2. Zmienna: stan wyj$cia backup: podtaczone do wejscia main lub wejécia backup
3.1. Stata: Btad wejScia main
3.2 Zmienna: stan bledu wej$cia main: on (jest btad), off (brak btedu)
4.1. Stata: Btad wejscia backup
4.2 Zmienna: stan bledu wejscia backup: on (jest btad), off (brak biedu)
5.1. Stata: Alarm
5.2 Zmienna: stan sygnatu alarmu: on (wlaczony), off (wytaczony)
6.1. Stata: Tryb pracy auto / manual
6.2 Zmienna: stan trybu pracy auto / manual

Tab. 4: Stale i zmienne drzewa SNMP - odczyt
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EE Wiersz polecenia

ndMIB.1.1

ndMIBE.1.2

rys. 19 — Funkcja snmpget

7.2. Zdalne przelgczanie changeovera
Do zdalnego przetaczania changeowera stuzy funkcja snmpset, o sktadni:

snmpset -v2c -c WRITE_PASSWORD ADRESS_IP NET-SNMP-EXTEND-MIB::netSnmpExtendMIB.x.y i “k”

gdzie

WRITE_PASSWORD - hasto do zapisu snmp (p. 6.6),

X.y - numer elementu z drzewa snmp,

”k” — wartos$¢ elementu drzewa snmp wg tabeli tab.5.

Wartos¢ .x.y | Wartosé¢ 7k” Opis

1.2. 0 Stan wyj$cia main — podtaczone do wejscia main. Odpowiada weisnieciu
przetacznika MM na panelu operatora.

1.2. 1 Stan wyj$cia main — podtaczone do wejscia backup. Odpowiada wcisnieciu
przetacznika MB na panelu operatora.

2.2, 0 Stan wyj$cia backup — podiaczone do wejscia main. Odpowiada wcisnieciu
przetacznika BM na panelu operatora.

2.2, 1 Stan wyj$cia backup — podtgczone do wejscia backup. Odpowiada wcisnigciu
przetacznika BB na panelu operatora.

6.2. 0 Zalaczenie trybu auto.

6.2 1 Zataczenie trybu manual.

EX Wiersz polecenia

Tab. 5: Zmienne drzewa SNMP - zapis

MET-SNMP-EXTEND-MIB: :netSnmpExtendMIB.1.2 i "1™
Ha

8 NET-SNMP-EXTEND-MIB::netSnmpExtendMIB.1.2 i "@”
e

8 NET-SNMP-EXTEND-MIB::netSnmpExtendMIB.2.2 i "1"
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8. Zasilanie urzadzenia

Changeover BETA-3n posiada 2 niezalezne zasilacze sieciowe, odpowiednio dla
kanatow A i B. W celu zwigkszenia niezawodnoS$ci urzadzenia, istnieje mozliwos¢ awaryjnego
zasilania obu kanalow z jednego, dowolnego zasilacza. W przypadku odtaczenia jednego z
przewodow zasilajacych, badz uszkodzenia jednego z zasilaczy, przelaczenie zasilania
nastepuje w sposob automatyczny i nie powoduje przerwy w dziataniu urzadzenia. Uszkodzenie
lub niepodiaczenie do sieci zasilajacej zasilacza, sygnalizowane jest brakiem $wiecenia
odpowiedniej diody LED power.

Praca urzadzenia z wykorzystaniem jednego zasilacza powinna by¢ traktowana jako
sytuacja awaryjna, w normalnych warunkach zaleca si¢ podlaczenie do sieci obu zasilaczy.

Zasilacze urzadzenia BETA-3n zabezpieczone sg bezpiecznikami resetowalnymi PTC
nie wymagajacymi serwisowania czy wymiany. W przypadku konieczno$ci ich otwarcia
obudowy changeovera, nalezy bezwzglednie odlaczy¢ urzadzenie od sieci zasilajacej —
wewnatrz wystepuje niebezpieczne dla zycia i zdrowia napigcie 230VAC.

9. Gwarancja

Producent udziela 36 miesigcznej gwarancji na bezawaryjne dziatanie changeovera
BETA-3n. Gwarancja nie sg objete uszkodzenia mechaniczne oraz spowodowane czynnikami
zewnetrznymi, takimi jak: przepigcia w sieci zasilajacej, wytadowania atmosferyczne itp.
Gwarancja nie obejmuje takze uszkodzen zwigzanych z niewtasciwa, w szczegdlnosci
niezgodng z niniejszg instrukcjga obstuga urzadzenia. Uszkodzenia usuwane beda w siedzibie
Producenta w terminie 14 dni roboczych od dnia dostarczenia sprzgtu. Dostarczenie sprzetu do
serwisu oraz zwrot do Nabywcy odbywa si¢ na koszt Nabywcy.

Zalecamy wykonywanie wszelkich napraw w serwisie MIKROPROJEKT.
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